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Menu
 Einstellungen

 Sprache
 Einheiten
 Benutzereinstellungen

 Informationen
 Lizenzbedingung
 Version / Release notes
 Hilfe

 Berechnungsleitfaden

Dimensionieren / Berechnen
 Profilschienenführung (PSF)
 Gewindetriebe (GT)
 PSF und GT in einem Schritt
 Kugelbüchsenführung
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Bei Profilschienen- und Kugelbüchsenführung

Ist Ihre Anwendung nicht dabei, können Sie gerne 
Kontakt zu Bosch-Rexroth aufnehmen.

Siehe Reiter „Projekt“ > Beratungsanfrage,
oder auf der Webseite www.boschrexroth.de/lmd

http://www.boschrexroth.de/lmd
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Bei Profilschienen- und Kugelbüchsenführung
Antrieb

 Eingabe zur Position des Antriebes
 Schematische Darstellung

 Steifigkeit in X-Richtung
 Steifigkeit des Antriebes, falls bekannt (Einfluss auf 

die Verlagerungsberechnung in X-Richtung)

Bemaßung
 Eingabe Mittenabstand Wagen / Büchse (Pflichtfelder)

 Eingabe Mittenabstand Schiene / Welle (Pflichtfelder)

Drehwinkel
 Drehwinkel α: Drehung um die X-Achse (z.B. 90° für 

Wandanbau)
 Drehwinkel β: Drehung um die Y-Achse (z.B. 90° für 

Vertikalanwendung)

Text mit gepunkteter Unterlinie = Mouseover Hilfetexte
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Lagerung der Spindel
 Fest - Los
 Fest - Fest
 Fest - Frei

Spindelsteigung (Pflichtfelder)

 Die Steigung kann bei Auswahl der Mutter noch 
angepasst werden

Lagermittenabstand (Pflichtfeld)

 Wert wird nach Auswahl der Spindelenden exakt 
bestimmt

Drehwinkel β
 z.B. 90° für Vertikalanwendung

Text mit gepunkteter Unterlinie = Mouseover Hilfetexte
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Eingabevarianten
Dynamikzyklus *
 Eingabe über Geschwindigkeit, Beschleunigung, 

Zeit, Strecke

Zeitanteil *
 Eingabe über prozentuale Einschaltdauer der 

jeweiligen Phasen und mittlere Geschwindigkeit

Streckenanteil *
 Strecke der jeweiligen Phasen und mittlere 

Geschwindigkeit

Bewegungsprofile
 Vordefinierte Zyklen
 Eingabe über Hub und Zeit

* Ein Wechsel zwischen den Eingabevarianten ist möglich

Text mit gepunkteter Unterlinie = Mouseover Hilfetexte
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Prozessdaten
‒ Massen
 Eingabe von bis zu 9 Massen
 Massen generell aktiviert; ggf. in bestimmten 

Phasen deaktivieren
 Beschleunigungskräfte in Verfahrrichtung werden 

automatisch berechnet
 Bei Mehrachsanwendungen, Eingabe der 

Querbeschleuni-gung (aquer,y und aquer,z) in den 
jeweiligen Phasen eingeben. Die Querkräfte 
werden automatisch berechnet

‒ Kräfte
 Eingabe von bis zu 12 Kräften
 Kraft muss in den wirkenden Phasen noch aktiviert 

werden

‒ Zusatzbelastungen
 Die Zusatzbelastung wird auf jeden 

Führungswagen in jeder Phase dazu addiert

‒ Hinweis
 Hinweistexte
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 Laufleistung: Eingabe von Laufleistungsdaten,               
oder einer geforderten Lebensdauer

 Schmierung: Berechnung von Schmierintervall und 
Schmiermenge

 Auswahlhilfe: Produktvorschlag über Vorgabe von 
Branche und Applikation

Berechnung
 Automatische Erkennung, wenn 

Führungswagenabstand zu gering (abwählbar)
 Automatische Erkennung von Kurzhub (abwählbar)
 Automatischer Abgleich von Grenzwerten (max. 

Beschleunigung, max. Geschwindigkeit, …)
 Hinweise bei geringen Lastverhältnissen

Verlagerungen anzeigen (nächste Seite)

Hilfe
 Legende zu Bezeichnungen und Informationen zu 

den unterschiedlichen Lastverhältnissen
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Verlagerungswerte der einzelnen 
Kraftangriffspunkte in den jeweiligen Phasen
 Rote Werte sind max. Werte pro Phase, pro 

Kraftangriffspunkt

Verlagerungen der Kraftangriffspunkte 
bezogen auf unbelasteten Zustand
 Ausgangslage ist ein unbelasteter Zustand auf 

die Führungswagen

Verlagerungen der Kraftangriffspunkte 
bezogen auf Phase T1…T18
 z.B. Phase T2, werden die Verlagerungswerte in 

Phase T2 auf Null gesetzt.



© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfügung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie für den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

Anleitung – Linear Motion Designer
Ergebnis Kugelbüchsenführung

10

Filterkriterien
 Vorselektierung für eine schnellere 

Kugelbüchsenauswahl

Berechnung
 Automatische Erkennung, wenn 

Kugelbüchsenabstand zu gering (abwählbar)
 Automatische Erkennung von Kurzhub (abwählbar)
 Automatischer Abgleich von Grenzwerten (max. 

Beschleunigung, max. Geschwindigkeit, …)
 Berücksichtigung von Abschlagsfaktoren durch 

Wellenhärte >60HRC, Temperatur >100°C, …)
 Hinweise bei geringen Lastverhältnissen

Hilfe
 Zeigt die Legende zu Bezeichnungen und 

Informationen zu den unterschiedlichen 
Lastverhältnissen
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 Lagereinheit: Spezifizierung der Spindelenden, bzw. 
Endenlagerung

 Schmierung: Berechnung von Schmierintervall und 
Schmiermenge

 Laufleistung: Eingabe von Laufleistungs-daten, oder 
einer geforderten Lebensdauer

Berechnung
 Automatische Überprüfung der biegekritischen 

Drehzahl und max. zulässigen axialen Belastung
 Automatische Erkennung von Kurzhub (abwählbar)
 Automatischer Abgleich von Grenzwerten (max. 

Beschleunigung, max. Geschwindigkeit, …)
 Hinweise bei geringen Lastverhältnissen

Biegekritische Drehzahl anzeigen (nächste Seite)

Hilfe
 Zeigt die Legende zu Bezeichnungen und 

Informationen zu den unterschiedlichen 
Lastverhältnissen
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Aus dem Diagramm kann positionsabhängig 
die biegekritische Drehzahl abgelesen 
werden. Somit kann in bestimmten 
Hubbereichen die zulässige, biegekritische 
Drehzahl höher liegen.
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Auswahl einer passenden Lagereinheit
 Endenform und Ausführung sind somit definiert

Auswahl Endenform und Ausführung
 Angaben dazu im Katalog zu Gewindetriebe

Lagermittenabstand
 Bei „Systemmaße“ eingegebener Wert

Mindestlänge
 Über Hub, Mutternlänge und nicht nutzbare 

Spindellänge berechneter Mindest-
Lagermittenabstand

Warnhinweis
 Abgleich des max. zul. Antriebsmomentes am 

Spindelzapfen
 Abgleich, ob Tragzahl der Endenlager < Tragzahl 

der Mutter
Hilfe
 Zeigt die Legende zu Bezeichnungen und 

Informationen zu den unterschiedlichen 
Lastverhältnissen
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Dokumentation
 Erzeugen eines rtf-Dokumentes (Ausdruck)

Online-Katalog
 Verlinkung in den Online-Katalog, direkt 

zum berechneten Produkt, um zusätzliche 
Informationen zu erhalten

CAD
 Verlinkung zum Konfigurator mit 

Übernahme der vorhandenen Parameter    
in den Konfigurator

Beratungsanfrage
 Postfach der technischen Auslegungs-

und Beratungsstelle bei Bosch-Rexroth 
Lineartechnik
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Nullpunkt
 Mittig zwischen den 

Führungswagen / Kugelbüchse
 Mittig zwischen den

Führungsschienen / -wellen
 Führungswagenanschraubfläche 

/ Kugelbüchsenmitte

Drehung der Achsen
 Das Koordinatensystem dreht sich stets mit

Definition Verfahrrichtung
 Verfahrrichtung der Achse ist immer X-Richtung

Systemvoraussetzungen bei Profilschienenführung
 Führungsschienen fest; Führungswagen verfahren
 Führungsschiene(n) und Führungswagen sind fest fixiert 

A product of Bosch Rexroth / Linear Technology
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