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Dimensionieren / Berechnen
*  Profilschienenfiihrung (PSF)

=  Gewindetriebe (GT)

» PSF und GT in einem Schritt

= Kugelblchsenfiihrung
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Anwendung ——
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& Linear Mation Designer — ] X
}Htinear Motion Designer veionsz reneih Bei Profilschienen- und Kugelblichsenfiihrung
| s || S [ e [ e [ WSS [ o |

Ist lhre Anwendung nicht dabei, konnen Sie gerne
~ Kontakt zu Bosch-Rexroth aufnehmen.

Siehe Reiter ,,Projekt* > Beratungsanfrage,
(e s P s oder auf der Webseite www.boschrexroth.de/Imd

1 Fithrungswagen 2 Fihrungswagen

6 Filhrungswagen 8 Fithrungswagen

rexroth

A Bosch Company

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

I



http://www.boschrexroth.de/lmd

Anleitung — Linear Motion Designer
Systemmale Fuhrungswagen

Bl Linear Motion Designer - O x
E Linear Motion Designer version 2z :‘Beghmtﬁ

Antrieb

B x4

Abstand LY in Y-Richtuns
Abstand LZ in Z-Richtung

Steifigkeit in X-Richtung

Systemmale
Fuhrungswagen

1.0e+01|[N/pm]

Systemmale
Gewindetrieb

BemaBung
y-4

0 [mm] Wagenmittenabstand Lw 1
0/ [mm] Wagenmittenabstand Lw 2

Schienenmittenabstand LS

800 [mm]
[mm]

500 [mm]

Drehwinkel

i
9y €9

Drehwinkel o o |[°]

Drehwinksl B o |1

90°

270°

90°

270°

=il =
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Bei Profilschienen- und Kugelbiichsenfiihrung

o Antrieb

= Eingabe zur Position des Antriebes
= Schematische Darstellung
= Steifigkeit in X-Richtung

=  Steifigkeit des Antriebes, falls bekannt (Einfluss auf
die Verlagerungsberechnung in X-Richtung)

9 BemaBung

= Eingabe Mittenabstand Wagen / Blichse (Pflichtfelder)
= Eingabe Mittenabstand Schiene / Welle (Pflichtfelder)

e Drehwinkel
Drehwinkel a: Drehung um die X-Achse (z.B. 90° fir

Wandanbau)
= Drehwinkel 3: Drehung um die Y-Achse (z.B. 90° fiir
Vertikalanwendung)

Text mit gepunkteter Unterlinie = Mouseover Hilfetexte
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Systemmale Gewindetrieb

B v ot Deigner — 2 *| - Lagerung der Spindel
’=Linear Motion Designer versionz. ArBeghEOtv - Fest - Los
B | | = = o || . reste res

Lagerseite 1 Lagerseite 2 Drehwinkel

= Fest- Frei

[ - (| ] : — Spindelsteigung (Pfichtfelder)
| " Die Steigung kann bei Auswahl der Mutter noch
- Ls angepasst werden
Lagerung der Spindel fest - los -
Spindelsteigung [P] 10 - e .
sermitonbond (L ] 4 B — Lagermittenabstand (Pfiichtfeld)
Drehwinkel B o |r] Wert wird nach Auswahl der Spindelenden exakt

bestimmt

™~
Drehwinkel

= 2.B. 90° fiir Vertikalanwendung

Text mit gepunkteter Unterlinie = Mouseover Hilfetexte
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Dynamik

=
Linear Motion Designer v

rexroth

[ tinesr Moton Desgner
Linear Motion Designer

m

Vimsl

[ Linea Mation Designer
Linear Motion Designer v

Dynamik

Bewegungsprofile

Ph 1 T2 T3 s Te T7  Ta  Te T TH1 T2 T8 T4 T8 T Ti7 T8
s.[mm] 125 |[330 | |125 125 | |-330 | |-125
wm(m/s)  0.250 0.500] [0.250 | [0.250] [-0.500] [0.250]
am/s? [y 000 | [1 1 | fooo | [t
Benennun: s
95 [%] 108 284 108 108 284 108
(%] 151 198 151 151 198 151
L:

0%

255

20%

15%

10%

5%

oy

Dynamik  Zeitanteil  Streckenanteil  Bewegungsprofile Dynamik  Zeitanteil  Streck
Phase T T2 13 T4 T8 T8 17 T8 T9 T T T2 T3 T4 T8 T TI7 T8 Phaze 1 T2 T3 T4 T8 Te 17 T8 TS TI0 T T2 T3 T4 T8 T6 T T8
vIm/s] 0.5 0.5 0 05 |05 |0 ED p: [%] 151 |[19.9 | [151 |[154 | |199 |[154
nlminl]  [3000 | [3000 | 0 3000| [3000] [0 v [m/s] 0.250 | [0.500 | [0.250 | [0.250] [-0.500] [0.250
adm/sl 1 000 | [1 1 |jooo | [z 1 000 | [+ 000 | [1
tls] 050 | 066 | 0.50 | 050 | 0,66 | 0.50
s [mm] 125 | [330 | 125 125 | 330 | [-125 95 [%] 108 284 108 108 284 108
£s [mm] 125 455 580 705 1035 1160 qul%] 151 199 151 151 189 151
95 [%] 108 284 108 108 284 108 Lasch
qul%] 151 199 151 151 199 151
20
Loschen
1%

s

H 10%

H

2 %

1

o 0%

1

8 Linear Motion Designer
Linear Motion Designer
start ng

Dynamik  Zeitanteil  Streckenanteil

Eingabe tber Hub und Zeit
Hub (s) 500/ (mm) Pause
26t () 2151

Bewegungsprofile

Dreieck-Profil

Y v= [o00]tms]
ii a= | 050/(m/s]

o ———

D —

Bewegungsprofile

2Jts) Riickhub
Trapez-Profil (1/3)

Y v=[0a7s|Im/s]
/N a= [ 0s6|im/s)

TR

S —

Geeignet fir sehr lange Verfahrwese

|
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Eingabevarianten
Dynamikzyklus *

» Eingabe Uber Geschwindigkeit, Beschleunigung,
Zeit, Strecke

Zeitanteil *

= Eingabe Uber prozentuale Einschaltdauer der
jeweiligen Phasen und mittlere Geschwindigkeit

Streckenanteil *

=  Strecke der jeweiligen Phasen und mittlere
Geschwindigkeit

Bewegungsprofile
»=  Vordefinierte Zyklen

= Eingabe Uber Hub und Zeit

* Ein Wechsel zwischen den Eingabevarianten ist moglich

Text mit gepunkteter Unterlinie = Mouseover Hilfetexte
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Prozess

a Linear Motion Designer - m} *
Llnear Motion Designer vemsiona.2 rexroth
A Bosch Company
wstemmale ~usternmaBe - Ergebnis El S,
- Dynamik Prozess - — Projek
3 ‘ngswagen 4 ‘indetrieb Fohrungswagen Gew
Massen Krafte Zusatzbelastungen Hinweise
Auswahl Masse 1+ 2 Dyn. dqui. externe Kraftbelastung ohne Az
Gewicht [ke] ~ FW 1 0.00 IN]
" Fw 2 0.00 ]
Bezeichnung W 3 0.00 [N]
FW 4 0.00 [N]
Koordinaten [mm]
X Y z
Phase Ti T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9 Ti0 Ti1i Ti2 Ti5 Ti6 Ti7 Tig

Masse wirkt u

a

03
0.2 T
01 I I 1

v [my's]
(=1
=1

N

t[s] 067

1.33

2.67 3.33 <

Zwischenergebnis

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.
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Prozessdaten

Massen
Eingabe von bis zu 9 Massen

Massen generell aktiviert; ggf. in bestimmten
Phasen deaktivieren

Beschleunigungskrafte in Verfahrrichtung werden
automatisch berechnet

Bei Mehrachsanwendungen, Eingabe der
Querbeschleuni-gung (a e, Und a,,,, ) in den
jeweiligen Phasen eingeben. Die Querkrafte
werden automatisch berechnet

Krafte

Eingabe von bis zu 12 Kraften

Kraft muss in den wirkenden Phasen noch aktiviert
werden

Zusatzbelastungen

Die Zusatzbelastung wird auf jeden
Flihrungswagen in jeder Phase dazu addiert

Hinweis

Hinweistexte rex roth

A Bosch Company
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Ergebnis FUhrungswagen

a Linear Motion Designer - O

’=Linear Motion Designer versiona.z2

rexroth

A Bosch Company

temmable
Gewindetrieb

Syg
Start Anwendung ?yatemmaﬂe
Fihrungswagen

Ergebnis ‘ ‘

Fihrungswagen Gewindetrieb

Dynamisch aquivalente Lagerbelastung Fm

Fiithrungswagen Laufleistung Schmierung Auswahlhilfe
. chne Fy [N] mit Fy [N]

Bauart der Fiihrung|Kugelschienenfiihrung -
FW1 1226.38 3108.64

Wagentyp R1653 - Genauigkeitsklasse P -
) FW2 1226.38 3108.64
c2 ° ohne - FW3  1226.38 3108.64
FW4 1226.38 3108.64

B Tragzahlabschlag, wenn Wagenmittenahstand kleiner als 1.5 x

Fihrungswagenlinge ; . -
sswag 8 Maximale Belastung in Phase 1 auf Fi

@ rurzhubfaktor f; 1

Auswahl anzeigen

Betriehsfakior T,
16.83

Theoretische nominelle Lebensdauer des hochstbelasteten Fuhrungswagens

Fm [N 3108.8 ClFm 12.00 Ve [mf5] 0.250

GréfBe Material-N@ C [N] M; [Nm] M, [Nm] Fy [N]
Lig [km] 1.727e+05  Lpig[h] 1.919e+05  Zyklen 1.727e+08

15 R1653 122 20 12800 120 120 800

20 R1653 822 20 29600 380 340 1950 e dT i e
Warnhinweise:

30 R1653 722 20 46000 800 740 3200

35 R1653 322 20 86700 1440 1290 4450

45 R1653 422 20 111000 3010 2730 7230

55 R1653 522 10 139000 4410 3960 9940

55 R1653 622 10 223000 8810 8160 13040

N

AN

T ke

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.
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= Laufleistung: Eingabe von Laufleistungsdaten,
oder einer geforderten Lebensdauer

= Schmierung: Berechnung von Schmierintervall und
Schmiermenge

= Auswahlhilfe: Produktvorschlag tber Vorgabe von
Branche und Applikation

Berechnung

»  Automatische Erkennung, wenn
Fihrungswagenabstand zu gering (abwahlbar)

= Automatische Erkennung von Kurzhub (abwahlbar)

= Automatischer Abgleich von Grenzwerten (max.
Beschleunigung, max. Geschwindigkeit, ...)

= Hinweise bei geringen Lastverhaltnissen
Verlagerungen anzeigen (nichste Seite)

Hilfe

= Legende zu Bezeichnungen und Informationen zu
den unterschiedlichen Lastverhaltnissen

rexroth

A Bosch Company
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Verlagerungen

@ Linear Motion Designer

Verlagerungen der Kraftangriffspunkte bezogen auf unbelasteten Zustand

Gewiahlte Fihrung

R1653 322

™

Koordinaten der Kraft 1

Koordinaten der Kraft 2

N

Koordinaten der Kraft 3

N
w«dmamﬁ\_

Koordinaten der Kraft 5

X=0 mm Y=0mm Z=500 mm

X=100 mm Y=500 mm Z=300 mm

X=0 mm Y=0mm Z=0mm

X=D}\Y=(] mm Z=0 mm

mem Z=0 mm

Phase

AX [pm] AY [pm] AZ [pm]

AX [pm]

AY [pm]  AZ [pm]

AX [pm] AY [pm] AZ [pm]

AX [pm] AY [pm] B2 dum]

IT1

0.27 1.93 -1.20

0.15

1.16 -3.17

AX [pm] EN@] AZ [um]

T2

0.63 1.93 F18

0.40

1.16 -3.23

N

T3

0.98 1.94 LA

0.65

1.16 -3.28

T4

0.98 1.94 -1.16

0.65

1.16 -3.28

IT5

0.63 1.93 Fl18

0.40

1.16 -3.23

IT6

-1.20

IT7

0.27 1.93

0.15

1.16 -3.17

T8

Lk

IT10

T11

T12

IT13

Ti4

IT15

IT16

IT1i7

IT18

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.
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Verlagerungswerte der einzelnen
Kraftangriffspunkte in den jeweiligen Phasen

Rote Werte sind max. Werte pro Phase, pro
Kraftangriffspunkt

Verlagerungen der Kraftangriffspunkte
bezogen auf unbelasteten Zustand

= Ausgangslage ist ein unbelasteter Zustand auf
die FUihrungswagen

Verlagerungen der Kraftangriffspunkte
bezogen auf Phase T1...T18

= z.B. Phase T2, werden die Verlagerungswerte in
Phase T2 auf Null gesetzt.

rexroth

A Bosch Company
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Ergebnis Kugelblichsenfuhrung

Linear Motion Designer - *

A Bosch Company

Projekt

=Linear Motion Designer versiona.t

Robust

Ergebnis

Mit Wellenunterstitzung Kostengiinstig Nichtrostend ynamisch aquivalente Lagerbelastung Fm

Kugelbiichse 1 301.03 [N

65.27

Baureihe Compact-Kugelbichse - :
Kugelbiichse 2 156.20 [N]
Typ Nermal, chne Dichtringe -
Kugelbiichse 3 109.29 [N]
Welle Vollwelle ~ | Material Vergiitungsstahl Cf533  ~ ]

Kugelbichse 4

Maximale Belastung in Ph auf Kugelbtichse 1

Tragzahlabschlag, wenn Biichsenmittenabstand kleiner als 1.5 x Biichsenlange

Kurzhubfaktor f; 1 Betriebsfaktor fy, 1 C/Fenax 6.77 Coffmax 380
/ Theor. nom. Lebensdauer
fvi  EEEENNN . EEEEEN.. .  [EE
I e CINI CoINl Welle (h6) Welle (h7) Lig [km] 4,637e+04  Lpig [h] 3.687e+04  Zyklenanzahl 3,998e+07
& RO0BS58 008 00 500 350  R100000800  R1000 008 01 T
10 RO658 010 00 600 410 R1000 010 00 R1000 010 01
12 RO0658 012 00 730 420 R1000 012 00 R1000 012 01
14 RO0658 014 00 760 430 R1000 014 00 R1000 014 01
16 RO0658 016 00 950 500 R1000 016 00 R1000 016 01
20 RO0658 020 00 1120 610 R1000 020 00 R1000 020 01
30 RO0658 030 00 3060 1880 R1000 030 00 R1000 030 01

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.
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- Filterkriterien

Vorselektierung fiir eine schnellere
Kugelbiichsenauswabhl

- Berechnung

Automatische Erkennung, wenn
Kugelblichsenabstand zu gering (abwahlbar)

Automatische Erkennung von Kurzhub (abwahlbar)

Automatischer Abgleich von Grenzwerten (max.
Beschleunigung, max. Geschwindigkeit, ...)

Berucksichtigung von Abschlagsfaktoren durch
Wellenharte >60HRC, Temperatur >100°C, ...)

Hinweise bei geringen Lastverhaltnissen

Zeigt die Legende zu Bezeichnungen und
Informationen zu den unterschiedlichen
Lastverhaltnissen

rexroth

A Bosch Company
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Ergebnis Gewindetrieb - Mutter

|

B incar Motion Designer ~ 2 * L = Lagereinheit: Spezifizierung der Spindelenden, bzw.
’E Linear Motion Designer vesins2 :'Beﬂ?f‘, Endenlagerung

e NGO e = Schmierung: Berechnung von Schmierintervall und

o Schmiermenge

Mutter Lagereinheit Schmierung Laufleistung DiEmisE n Seyiaenis M s f . . .

N — T — 1 W ohner i [554 - = Laufleistung: Eingabe von Laufleistungs-daten, oder

Element axialo Belastuns i Bhacs 4 einer geforderten Lebensdauer

Baureihe des Standard BASA ~ Vorspannung c1 - ;

Gewindetriebes Frme [N] 471 Mia o [Nm] 0.81 C/F 39.94

Baureihe der FEM-E-B ~|  Dichtung Lippen - "~ e : o '

Mutter : Fep [N] 495834 Nerp [Mint] 3534 Co/F max 57.36

B Kurzhubfaktor (f,) 1 Betriebsfaktor (fy,) Biegekritische Drehzahl des gewahlten Gewindetrj

1

Lagermittenabstand (L) 1000|[mm] Spindelsteigunsg (P) |10

Auswahl anzeigen /

ebensdauer des Gewindetriebes

Lig[U]  9.910e+10 Lpip[h] 1.101e+06 C/F, 46.28

Lig [km] 9.910e+05 Lzyklen 9.910e+08
Steigungs- Fv c co Vmax
dp Material-N@ richtung  [N] [N] [N] [m/min] Beriicksichtigung der Reibleistung bei PLSA
12 R1532 490 06 R 50 3000 3600 60.0
o ° Erforderliche Pausenzeit bei 100% ED [s] 0.00
16 R1502 040 83 R 190 11500 12300 60.0
20 R150214083 R 280 16900 24300  60.0 S
32 R1502 340 84 R 630 38000 58300 46.8
40 R1502 440 83 R 1000 60000 86400 378
40 R1552 440 63 L 1000 60000 86400 378
40 R1502 440 84 132200

Am [min]

Fm[N] 40825 Ry, [N/um]

EDzy [%]

i
32

100.00

- Berechnung

=  Automatische Uberpriifung der biegekritischen
Drehzahl und max. zulassigen axialen Belastung

*  Automatische Erkennung von Kurzhub (abwahlbar)

=  Automatischer Abgleich von Grenzwerten (max.
Beschleunigung, max. Geschwindigkeit, ...)

Hinweise bei geringen Lastverhaltnissen
Biegekritische Drehzahl anzeigen (nichste Seite)
- Hilfe

Zeigt die Legende zu Bezeichnungen und
Informationen zu den unterschiedlichen

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.
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|
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Positionsabhangige, biegekritische Drehzahl —

@ Linear Motion Designer - x

Biegekritische Drehzahl des gewihlten Gewindetriebes

Aus dem Diagramm kann positionsabhangig

5 ndord Bon FEN s 160t die biegekritische Drehzahl abgelesen
Einbavart werden. Somit kann in bestimmten
Spindellinge Hubbereichen die zulassige, biegekritische
H ) PO — Drehzahl hoher liegen.
% : :g Mutternposition Drehzahl
5 ' H x [mm] n [min1]
I : §
% a 22.5 2412
& E 118.0 2977
? 2135 3768
. 309.0 4922
I r02 404.5 6000
N N 500.0 6000
“o 100 200 00 40 500 600 700 200 900 R 2000
- na [”mm] Mut position / Muttem-Position [mm] 591.0 5000
ner [ITIFS] 786.5 5468
882.0 4320

Drehzahlgrenzen der Lager, des Motors und weiterer Anbauteile missen gesondert bericksichtigt werden

Berechnung gilt nur mit vorgespannten Muttern

% Schliefen

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. rex roth
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|

Ergebnis Gewindetrieb - Spindel

i Linear Motion Designer - o x L Auswahl einer passenden Lagereinheit
’= Linear Motion Designer vesionz2 roth "

A bk Conrre Endenform und Ausfiihrung sind somit definiert
=
%

. Auswahl Endenform und Ausfiihrung

= Angaben dazu im Katalog zu Gewindetriebe

Mutter Lagereinheit Schmierung Laufleistung

, Lagermittenabstand

Gewihlte Mutter

Standard BASA FEM-E-B 25x10 i=4 /

* Bei,SystemmalBe* eingegebener Wert
Dynamische Tragzahl [C] 18800 [N] E / , Mindestlﬁnge
Maximales Antriebsdrehmoment [My; gecamt] 0.81 [Nm] L: //
(1}

< =  Uber Hub, Mutternldnge und nicht nutzbare
Auswahl Lagereinheit indelende indis ( 'I\A/ Endenform 81 v Endenform 41 . . .
Spindelende induidfell auswahlen | f} = , Spindellange berechneter Mindest-
usflihrung 170 = Ausfuhrung 17

Baugruppe Stehlagereinheit M P Lagermittenabstand
Einheit SER v a ) Lagerung der Spindel fest - Io/ o .
Material-Ng R1591 117 30 A g . = Warnhlnwels
Edenform o . ‘ Lagermittenabstand (Ls) 1000 [mm]
Ausfihrung 170 v i (e (Mindestiange - 863 mm) = Abgleich des max. zul. Antriebsmomentes am
ewindelange (Lg 982 .
Spindelzapfen
Lagereinheit fiir Festlagerseite Lagereinheit fiir Loslagerseite Maximal zulassiges Antriebsdrehmoment Mp 26 [Nm]
= Abgleich, ob Tragzahl der Endenlager < Tragzahl
Einheit SEB-F Einheit SEB-L d M tt
Material-NG R1591 117 30 Iaterial-No R1591 617 20 er utter
Dyn. Tragzahl  18800.0 [M] r Hilfe
Nmax 3300

» Zeigt die Legende zu Bezeichnungen und
Informationen zu den unterschiedlichen
Lastverhaltnissen

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. rex roth
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Projekt

a Linear Motion Designer

— O X

’E Linear Motion Designer verion 3z
= Fihrungswagen

Kunde

Systemmale

Gewindetrieb

Unternehmen
Strafle

Ort
Ansprechpartner
Telefon

E-Mail

Notizen [ Ergdnzungen

Projektbezeichnung

rexroth

A Bosch Company

) __ Ergebnis Ergebnis .
EErTEhEL FrOjEkt

Projektbearbeiter

Unternehmen
Strafle

Ort
Ansprechpartner
Telefan

E-Mail

Direkter Ansprechpartner

Ansprechpartner

Telefon

E-Mail

Dokumentation Online-Katalog

e Beratungsanfrage

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

| T

o Dokumentation
= Erzeugen eines rtf-Dokumentes (Ausdruck)

9 Online-Katalog

»=  Verlinkung in den Online-Katalog, direkt
zum berechneten Produkt, um zusatzliche
Informationen zu erhalten

@ cao
= Verlinkung zum Konfigurator mit

Ubernahme der vorhandenen Parameter
in den Konfigurator

e Beratungsanfrage

= Postfach der technischen Auslegungs-
und Beratungsstelle bei Bosch-Rexroth
Lineartechnik

rexroth

A Bosch Company
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Allgemeine Informationen o

Nullpunkt
= Mittig zwischen den
Fihrungswagen / Kugelbiichse
» Mittig zwischen den
Flhrungsschienen / -wellen
*» Fdhrungswagenanschraubflache
/ Kugelblichsenmitte

Drehung der Achsen
» Das Koordinatensystem dreht sich stets mit

Definition Verfahrrichtung
» Verfahrrichtung der Achse ist immer X-Richtung

Systemvoraussetzungen bei Profilschienenfiihrung
» Fdhrungsschienen fest; Flihrungswagen verfahren
» Flhrungsschiene(n) und Fiihrungswagen sind fest fixiert

A product of Bosch Rexroth / Linear Technology

© Bosch Rexroth AG 2021. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. rex roth
A Bosch Company
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